
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

上限 LS 

(1.03) 
かご下降 

(4.00) 

かご上昇 

(4.01) 

扉開動作(4.09) 

扉閉動作(4.10) 

3F かご到着(在り)(1.07) 

かご上昇(2.02) 

運転-調整切替 CS1 

運転ﾓｰﾄﾞ(2.00) 

調整ﾓｰﾄﾞ(2.01) 

かご下降(2.03) 

運転表示 

(5.15) 

【動作説明】 

（１）１F 呼出 SW、２F 呼出 SW、３F 呼出 SW を押す事により 

   該当の階にかごが移動。 

（２）かご内の各階行先ボタンを押す事により、該当の階に移動。 

（３）目的の階に到着すると扉開、1 分後、扉は自動的に閉。 

（４）制御盤には、各部分の調整用スイッチが並ぶ。 

 

 

 

このサンプルラダーは、予模擬の動作を理解して頂くものであり、通常

の動作とは異なる部分があります。 

 

制御盤 

かご扉開 

(2.04) 

２F 扉 

開(2.08) 

１F 扉 

開(2.07) 

２F 扉 

閉(2.09) 

１F 扉 

開(2.06) 

( )内番号は、アドレスを示す。 

３F 扉 

開(2.10) 

かご扉閉 

(2.05) 

３F 扉 

閉(2.11) 

３F 行(0.02) 

ﾗﾝﾌﾟ(5.02) 

１F 行(0.00) 

ﾗﾝﾌﾟ(5.00) 

２F 行(0.01) 

ﾗﾝﾌﾟ(5.01) 

扉開 

(0.03) 

扉閉 

(0.04) 扉開動作 

(4.03) 

扉開動作 

(4.04) 

 

開 LS 

(0.05) 

閉 LS 

(0.06) 

昇降ﾌﾞﾚｰｷ 

(4.02) 

開 LS(1.12) 

閉 LS(1.13) 

3F 呼出 SW(1.02) 

ﾗﾝﾌﾟ(5.05) 

2F 呼出 SW(1.01) 

ﾗﾝﾌﾟ(5.04) 

開 LS(1.10) 

閉 LS(1.11) 

扉開動作(4.07) 

扉閉動作(4.08) 

2F かご到着(在り)(1.06) 

扉開動作(4.05) 

扉閉動作(4.06) 

開 LS(1.08) 

閉 LS(1.09) 

1F かご到着(在り)(1.05) 

1F 呼出 SW(1.00) 

ﾗﾝﾌﾟ(5.03) 

下限 LS 

(1.04) 

エレベータかご 

３F 

２F 

１F 

エレベータ制御 オムロン製 PLC   CJ 


